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7-7  機器人偵測到第三條黑線就停止

在前面所介紹的機器人循跡車，雖然可以利用「巡線感應器」沿著黑色線前進，但

是，在這種行走的過程中並沒有記錄歷程。因此，在本單元中，將介紹如果讓 mBot 機
器人，利用「巡線感應器」偵測到第三條黑線就停止。示意圖如下：

 計數器初值設為 0 計數器 =1 計數器 =2 計數器 =3
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